FAAC 413

1. CE DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINES
(DIRECTIVE 98/37/CE)

Manufacturer: FAAC S.p.a.
Address: Via Benini, 1 - 40069 - Zola Predosa - BOLOGNA - ITALY
Declares that: 413 moad. operalor

¢ is built to be integrated intfo a machine or to be assembled with other machinery to create a machine under the provisions of
Directive 98/37/CE;

« conforms fo the essential safety requirements of the following EEC directives:

73123 EEC and subsequent amendment 93/68/E
89/336 EEC and subsequent amendment 92/31/

EC.
C and 93/68/EEC

and also declares that the machinery must not be put into service until the machine in which It will be integrated or of which it wil
become a component has been identified and declared as conforming to the provisions of Directive 98/37/CE.

Bologna, 071.02.2005

1Qing Director
ass

CE prohlaseni shody pro stroje
(smérnice 89/392/CE)

Vyrobce: FAAC S.p. A.
Adresa: Via Benini, 1 — 40069 Zola Predosa Bologna — Italie
Deklaruje Ze: Pohon mod. 413

* je postaven nebo vcélenén do stroje nebo mize byt montovan s dalSim strojnim zafizenim a tvofrit stroj,
ktery odpovida opatfeni Smérnice 98/37/CE

* prizplsobi se zakladnim bezpecnostnim pozadavkim nasledujici EEC smérnice:

73/23/EEC a nasleduijicich doplnk{ zakonu 93/68/EEC
89/336/EEC a nasledujicich doplik( zakonu 92/31/EEC a 93/68/EEC

a dale jesté deklaruje, Ze nesmi byt dan do provozu strojt do té doby, nez stroj, ve kterém bude
zabudovany, nebo bude jeho soucasti (komponentem) bude oznaceny a deklarovany, Ze odpovida
podminkam Smérnice 98/37/CE.

Bologna, 1. 02. 2005
Obchodni feditel
A. Bassi



ELEKTROMECHANICKY POHON FAAC 413

1. POPIS

Automaticky systém 413 pro otocné zavory a vrata je elektro-mechanicky jednosmérny pohon prenasejici
pohyb na kfidlo vrat pomoci Snekového hridele.

Toto zafizeni se dodava v nékolika verzich tak, aby mohlo splnit vSechny pozadavky.

Verze ,LS" jsou vybaveny oteviracim a zaviracim koncovym spinatem. VSechny verze jsou vybaveny
koncovymi mechanickymi zardzkami. Jednosmérny systém zarucuje, Ze kfidlo vrat je mechanicky
nepohyblivé, kdyZz neni motor v chodu. V pfipadé poruchy nebo vypadku napdjeni lze kfidlo ovladat
snadno rucné az po odjisténi rucnim zamkem.

POZOR

Spravna funkce a deklarované parametry plati jen v pripadé pouziti prislusenstvi a
bezpecnostnich prvkii znacky FAAC

Protoze zde neni pouzita mechanicka spojka, je nutné instalovat sefiditelnou elektronickou
spojku z diivodu zajisténi bezpecnosti proti pfimacknuti.

Automaticky systém 413 byl navrzen pro ovladani vjezd{ pro automobily. Nepouzivejte pro
Zadné jiné aplikace.

Popis pohonu:

Pozice Popis
Ovladac
Uvolnovaci mechanismus
Viko spinace
Zaviraci koncovy spinac
Oteviraci koncovy spinac
Predni rameno
Zadni Gchyt
Zadni upevnovaci cep
Zadni rameno

0 Vicko svorkovnice

HOONOOTNIL,WNER




Rozméry

148 mm

300 mm

105 mm

Obr. 2

2. TECHNIKE UDAJE

N

Technické specifikace 413 413 LS 413 24V 413 LS 24V
Napajeni 230 V~ 24 Vdc
Pfikon W 250 70

Proud A 1,1 3
Tepelna ochrana °C 140 -
Kondenzator pF 6,3 -

Osovy tlak daN 200 280

Posuv  mm 300 300 300 | 300
Rychlost cm/sec 1,6 1,6

Kfidlo vrat max. (m) 2,5 2,5 2,5 2,5
Typ a frekvence pouZivani pfi 20°C S3-30% | S3-35% 100%
Priblizny pocet cyklf/hod pfi 20°C ~30 ~100

\Vaha ovladace (kg) 6,5 6,5
Pracovni teplota®C -20 + 55 -20 +55

Délka ovlddate mm  viz obr. 2
Rozméry ovladate mm viz obr. 2
Trida elektrického kryti  IP 54

Pozn. 1) Pokud nejsou pouzity mechanické zarazky, pracovni zdvih ovladaée je 350 mm
2) U kridel delSich nez 1,8 m je nutné pouziti elektrického zamku pro zajisténi polohy kridla.

3.1 Modifikace

MODEL

413

413 LS
413 24V
413 LS 24V

VERZE

230 V~, s mechanickymi koncovymi zarazkami
230V~, s mechanickymi zarazkami i elektrickymi koncovymi spinaci
24V =, s elektrickymi koncovymi spinaci
24V =, s mechanickymi zarazkami i elektrickymi koncovymi spinaci

A Pro shodu ovladace s CSA-UL se musi pouzit Fidici jednotka 455 MPS UL 115

35 mm



3. MONTAZ
4.1 Elektricka instalace (bézné provedeni)

obr. 3
pozice Popis Vodic

::__ 1. [Ovladae ~ 4x1,5mm?2 (2x1.5mm2)
| i 2. Ridici jednotka ~ 3x1.5mm2 (napajeni)
IO 3. TX fotoburika 4x0,5mm2
|| | |||| 4, RX fotoburika 2x0,5 mm?2
e, "|||||| 5. Spina¢ volice (kli¢) 2x(3x) 0,5mm?2

: |_|j|||| 6. Majacek 2x1,5mm?

- 7. Prijimac 3x0,5mm2

°1
Pozn.

- PouZivejte vhodné chranicky pro instalaci kabell
- Oddélte do samostatnych chranicek vodice 230/115V od vedeni datovych
a ovladacich prvkd pro zamezeni vzajemného ruseni.

4.2 Predbézné pozadavky

Pro zajisténi spravné funkce automatického systému zkontrolujte splnéni nasledujicich poZadavki na
konstrukci vrat (stavajici nebo které se teprve maji stavét):

- mechanické Casti musi odpovidat normam EN 12604 a EN 12605

- délka kridel odpovidajici technickym Gdajlim ve specifikaci ovladace ( odst. 2.1)

- pevnost konstrukce kfidel

- normalni volny chod kfidel béhem celé drahy otvirani.

- pevnost zavést kfidel

- zabudovani mechanickych dorazl (nejsou nutné pfi vybaveni mechanickymi zarazkami chodu)

- pripravené dobré uzemnéni pro elektrickou instalaci ovladace.

Pfed zahajenim instalace automatického systému dokoncete vsechny zamecnické prace.
Technicky stav vrat pfimo ovliviiuje bezpecnost a spolehlivost automatického systému.

4.3 Montazni rozméry
Pfi umisténi ovladace vzhledem k jeho montaznim rozmérdm je tfeba pfed rozhodnout, zda budou
pouZity mechanické zarazky chodu, protoze pii jejich nepouziti se zvétsi délka chodu ovladace a tim se
méni rozméry Aa B

Zkontrolujte, zda vzdalenost otevieného kfidla od zdi nebo sloupku atd. je vétSi nez rozméry
namontovaného ovladace.

obr.4

Fig. 4




Model

413 s oteviraci a zaviraci zarazkou
413 s oteviraci zarazkou

413 bez oteviraci/zaviraci zarazky

(1) pracovni chod ovladace (2) max. rozmér (3) min. rozmér
Madel a A B cm D@ Z™ L E &
413 s kuvn[:_ zaréikPu Q0° 140 140 280 80 &0 &75 -~
pro otevreno a zavieno o 120 135 205 &5 55 475
413 5 kone. zarazkou F0° 130 150 300 w0 60 G900 o0
pro otevieno o 135 135 310 a0 55 &0
413 hez Ivmm_':_ zaréi:kuy Q0° 140 140 320 100 &0 490 on
pro otevieno a zavieno 1Moe 145 145 330 a5 &0 400

4.3.1 Vseobecné pozadavky na instalacni rozméry
e pro otevreni kfidla na 90° : A+B=C
pro otevieni kfidla nad 90°: A+B <C
Mensi hodnoty rozméri A a B znamenaji vétsi ahlovou rychlost kridla
Udrzte rozdil mezi A a B do 4 cm. Vétsi rozdil zpdsobuje nerovnomérny pohyb kfidla.
Rozmér Z urcete tak, aby ovladac nenarazel do sloupku.
LS verze aktivuji koncové spinace na prvnich a poslednich 30mm chodu. Proto zvolte rozméry A
a B tak, aby se vyufZil cely pracovni zdvih ovliadaCe. Krat$i chod miize omezit nebo vyrusit
nastavitelny rozsah funkce koncovych spinaci.
¢ Mechanické zarazky chodu funguji prvnich a poslednich 30mm prac. chodu ovladace.
Kratsi chod miize omezit nebo pfesahnout nastavitelny rozsah funkce.

Jestlize rozméry nebo zavésy sloupku
neumozni montaz ovladace,

Ize vytvorit pro ovladac

vyklenek jak ukazuje obr. 5

obr.5

4.4 Montaz ovladacd obr. 6
1) pfipevnéte zadni konzolu

v pripadé ocelovych sloupku

Ize pfivafit pfimo ke sloupku (obr.6) a
u zdénych sloupkd Ize pfivafit

na prisSroubovanou montazni desku

- Ize objednat (viz obr. 7).

obr. 7

Fig. 7

Fig. 8




Zkontrolujte vodovahou presnou rovinu pri upeviovani zadni konzoly.
2) Pripevnéte k ovladaci Uchyty na zadni konzolu - viz obr 8

3) Zkontrolujte polohu predniho Uchytu jak ukazuje obr.9 (pro zaviraci mechanickou
zarazku chodu) nebo obr. 10 ( bez zaviraci mechanické zarazky)
POZOR: ovladacem lIze posunovat rucné, jen kdyz je pripevnén na kridle
v odjisténé
poloze ( viz odst. 6)

obr.9

4) Smontuje predni konzolu

( viz obr. 11) s prednim Uchytem
Pro snadnou montaz je ve spodn
Casti Uchytu Sestihranné osazeni
( obr. 11 pism. A)

obr. 11

POZOR: po privareni preni konzoly pockejte az vychladne a teprve pak
primontujte

na ni predni Gchyt ovladace.
5) Pripevnéte ovladac na zadni konzolu pomoci dodaného ¢epu — viz

obr. 12 obr. 13 obr. 14




6) Kridlo vrat zavrete, ovladaC drze v presné vodorovné poloze a oznacte mist na
vratech, kde budete pfipeviiovat predni konzolu. (obr. 13). Na dvou bodech provizorné
privaite konzolu ke vratlim.

STOP Pozn: Pokud konstrukce kfidla neumozni pevné pfipojeni ovladace, musite predem
vytvorit

na kridle vhodnou vyztuhu.

8) Uvolnéte chod ovladace (viz odstavec 6) a rucnim chodem zkontrolujte volny pohyb
kridla s namontovanym ovladacem po celé délce chodu. a jestli funguji mechanické
zarazky.

9) Pfi zadrhavani aj. problémech znovu provérte postup a pak provedte kontrolu dle
bodu 8)

10) Docasné uvolnéte predni Uchyt ovladace z konzoly a dokoncete svary ke kridlu.
STOP pozn: Doporucujeme namazat vSechny upevinovaci cepy.

4.5 Elektrické pripojeni ovladace

Na spodni Casti ovladace svorkovnice pro napajeni motoru, pfipadné koncovych spinact
a také prizemnéni instalace.

A POZOR, privod k motoru musi byt proveden dodanym kabelem nebo
jinym vhodnym
kabelem pro pohyblivé privody.

Zapojeni svorkovnice:
2) otevrete jeden nebo oba prolisy (v pfipadé pouZiti i koncovych spinact)
3) osad'te kabelovymi priichodkami.
4) zapoijte privody k motoru a zemnéni na svorkovnici dle obr. 15 a tabulky.



413 230V
1. Modry (bily) - nulovy

2. Hnédy (Cerveny) -fazel
3. Cerny (Cerny) - faze 2
T  Zlutozeleny (zeleny) -

413 24V

1  Modry minus
2 neni pouzito

3 Hnédy plus

T neni pouzito

5) Pomoci 4 Sroubl uzavrete
vi¢ko svorkovnice (obr. 16)

&

obr. 16 &

Fig. 16

4.6 Mechanické koncové zarazky

Model 413 je vybaven zaviracimi a otviracimi mechanickymi zarazkami chodu a ty
mohou byt pouzity misto mechanickych dorazli kfidla. Postup sefizovani zarazek
v nasledujicim odstavci.

4.6.1. Serizeni oteviraci mechanické zarazky
1) Nastavte ovladac do rucni funkce dle odst. 6
2) Rucné posunte kfidlo do pozadované oteviené polohy
3) Povolte pojistny Sroub A v obr. 17, NevySroubuijte jej UpIné.
4) Posunte zarazku k Uchytu predni konzoly — viz obr. 18

A POZOR Mechanické zarazky funguji ve spojeni s ozubenou &asti. Pokud nelze nastavit,
Zjistéte, zda
se stavitelna zapadka uvolnila. NesnaZte se posunovat silou.
5) Dotahujte pojistny Sroub a pfitom kontrolujte spravné zapadnuti zoubkd.
obr. 17




4.6.2 Serizeni zaviraci mechanické zarazky
6) Nastavte ovladac do rucni funkce dle odst. 6
7) Rucné posunite kfidlo do zavrené polohy
8) Povolte pojistny Sroub A v obr. 19, NevySroubuite jej Upiné.
9) Posurite zarazku k uchytu predni konzoly — viz obr. 20
10)
A POZOR Mechanické zarazky funguji ve spojeni s ozubenou ¢éasti. viz obr. 19 B.
Pokud nelze nastavit, zjistéte, zda
se stavitelna zapadka uvolnila. Nesnazte se posunovat silou.

6) Dotahujte pojistny Sroub a pfitom kontrolujte spravné zapadnuti zoubkd.

obr. 19 obr. 20

Koncové spinace

LS verze Pouzivaji koncové spinace na prvnich a poslednich 30mm chodu. Proto
potrebuiji ridici jednotku aby tyto impulsy zpracovala.

STOP Pozn: koncové spinace se aktivuji na prvnich a poslednich 30mm chodu.
Proto by mél ovladac pracovat na celém pouzitelném chodu. Kratsi chod mtize
omezit nebo vyrusit nastavitelny rozsah funkce koncovych spinaci.

4.7.1 Zapojeni koncovych spinacii
Koncové spinace jsou zapojeny do stejné svorkovnice jako motor.
1)Uvolnéte druhy otvor ve svorkovnici
2) osad'te kabelovou prlichodku - viz obr. 21
3) pripojte vodice dle barev a tabulky v obr. 22
4) uzavrete vicko svorkovnice dodanymi Sroubky.

STOP Pozn.: Vedeni ke koncovym spinactim provést kabely k pohyblivému vedeni
a s priFezem

vodicd 0,5 m|h’r2 B |

Pos. Barva




1 Modry

stred

2 Hnédy
zaviraci spinac 5

3 Cerny
oteviraci spinac
obr.21 obr.22

4.7.2 Serizeni koncovych spinacti

1) Pomoci Sroubovaku vsunutého do vyrezu vyloupnéte krytky Sroubd — obr. 23 pos. 1
2) Vysroubuijte dva Srouby v Cele a sejméte viko ramene ovladace.

3) Povolte dva Srouby Uchytu koncového spinace — obr. 24 pos. A

4) Provedte nékolik pracovnich cykll, abyste zjistili spravnou polohu spinace a
dotahnéte.

obr. 23

Fig.23

7)Viko ramene polozte do drazky a obr.24
nasunte zpét az na doraz viz obr 25

8)prisroubujte dva Srouby na Cele ramene

9)Uzaviete otvory pro Sroubovak krytkami.

.28 obr. 25

4.7. Uvedeni do provozu



POZOR! Pri praci na systému nebo ovladaci vzdy odpojte zafizeni_ze sité.
Peclivé dodrzujte body 10,11, 12, 13, a 14 sekce VSEOBECNE BEZPECNOSTNI POKYNY
Podle Gdajd na obr. 3 provedte vSechna elektrickd zapojeni do Fidici jednotky a
pouzitého prislusenstvi.
Nikdy nedavejte vedle sebe silové a ovladaci vedeni. Vzajemné ruseni omezite uloZzenim
do samostatnych chranicek.

1) Zapoijte proud do systému a ovérte kontrolky na dle tabulky k fidici jednotce.

2) Naprogramuite Fidici jednotku dle mistnich potfeb a daného postupu.

5. TEST AUTOMATICKEHO SYSTEMU

Peclivé zkontrolujte spravnou funkci systému a vSech pfipojenych periferii s dlirazem
na bezpecnostni zafizeni.

Predejte zakaznikovi Navod pro uzivatele spolu se servisni knihou.

Vlysvétlete zakaznikovi spravnou funkci a obsluhu automatického systému.

Informuijte zakaznika o0 moznych nebezpecich automatického systému.

6. RUCNI OVLADANI

Rucni ovladani je mozné nastavit pri vypadku napajeni nebo pri poruse oviadace.
1) Odpoijte systém od sité jisticem (i v pripadé vypadku proudu)

2) Odsunite ochranny kryt — obr. 26, pos. 1

3) Vlozte kli¢ a otocCte 0 90° - obr. 26. pos. 2

4) Pro uvolnéni ovladace znovu otocte kli¢ o 180° ve sméru Sipky na obr. 26, pos 3
5) Nyni je mozné pohybovat kfidlem volné.

obr. 26

6.1. OBNOVENI AUTOMATICKEHO PROVOZU

1) Otocte klicem uvoliovaciho zafizeni opacné nez ukazuje Sipka o 180°.-
2) Otocte klicem o 90°a vytahnéte jej.

3) zasunite zpét kryt do plvodni polohy



4) Pripojte k siti a vyzkousejte funkce automatického provozu
7. UDRZBA
Pravidelné kontroly v 6-mésicnich intervalech je treba provadét pro zajisténi

bezporuchovy provoz a stalou Uroven bezpecnosti. Vysledky kontrol se zaznamenavaji
do servisni knizky v navodu pro obsluhu.

8. OPRAVY
Veskeré opravy je nutno objednat u autorizovaného servisniho strediska.

9. PRISLUSENSTVi
Moznosti dalSiho vybaveni Ize zjistit v katalogu.

10. SPECALNI APLIKACE
Nelze pouZit na jiné aplikace mimo zde popsanych.



